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Un campus dynamique / Le Cycle Ingénieur 

Bâtiment CISE

Une ambition pour la vie et l’attractivité du Campus 

ESIGELEC

16 000 m2 sur 4,5 hectares sur le technopôle Rouen Madrillet Innovation  
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Laboratoire de 
Navigation 
Autonome
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Challenge UTAC-CERAM

Septembre

Mars

Mai

PING : 2 groupes de 8 
élèves de 3eme 
année

Projet S8 : 2 
groupes de 4 
élèves de 2eme 
année 2 stages Ingénieurs ou 

techniciens
Pour les étudiants du 
projet

Année Semestre Stage

1 S1 S2

2 S3 S4

3 S5 S6 Exécutant

4 S7 S8 Technicien

5 S9 S10 Ingénieur
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Challenge UTAC-CERAM

Objectifs finaux de fonctionnalités pour l’ESIGELEC dans le but de participer au parcours urbain :

• Détection :
• Panneaux de signalisation
• Marquages au sols
• Obstacles

• Circulation autonome :
• Ne pas sortir de la route
• Respecter la signalisation de vitesse
• Respecter les Feux et STOPs
• Suivre le trajet de points GPS

• Sécurité :
• Freinage avant collision
• Evitement des obstacles
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Challenge UTAC-CERAM

• Projet commencé par deux groupes S8 en 2020

• Poursuivit par un stage technicien pour plusieurs 
d'entres-eux

• Puis par 2 groupes de PING de Septembre a Mars

• Un stage technicien/ingénieur est en cours

• Les deux groupes de S8 de cette année viennent de 
terminer leur travail
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Challenge UTAC-CERAM
Les groupes S8 de l’année dernière se sont 
occupés de :

• Faire un état de l’art des systèmes liés aux 
véhicules autonomes 

• Sélectionner les technologies les plus 
intéressant à développer pour le projet

• Proposer des premiers résultats de tests de 
systèmes pour la détection des éléments 
routier

• Préparer les théories quand au 
développement futurs du projet pour 
l’ESIGELEC

S8
Stages

PING

2020
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Challenge UTAC-CERAM

Plateforme : Segway
PC embarqué : NUC
Lidar : Pandar40
Camera RGB-D : Intel RealSense 435
Centrale inertielle et GPS

Couche de sécurité limitant la vitesse et gérant 
les obstacles en dernier recours (RtMaps)
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Challenge UTAC-CERAM
Les stagiaires de l’année dernière se sont 
occupés de :

• Installer et tester les premiers modules 
développés sur le SegWay

• Installer et préparer l’environnement de 
développement ROS ainsi que les modules et 
librairies nécessaires au projet

• Approfondir et maturer les recherches faites 
en S8

• Commencer le développement des modules 
du LIDAR, de la Caméra et les outils liés

S8
Stages

PING

2020



Les groupes de PING 2020 se sont occupés de :

• Développer le système de détection, 
identification de panneaux, obstacles et 
lignes sur le SegWay

• Développer le contrôle commande avec les 
données perçues en simulation
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Challenge UTAC-CERAM
S8

Stages

PING

2020
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Challenge UTAC-CERAM
Les groupes de S8 de cette année avaient pour 
objectifs :

• Le déplacement du robot entre deux points 
GPS 

• La gestion basique des obstacles

• Un déplacement fluide entre les deux points, 
sans à-coups

• Gestion des rampes d’accélérations et 
freinage

S8
Stages

PING

2021
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Challenge UTAC-CERAM
Le stage technicien de cette année avait pour 
objectif de :

• Rassembler et composer une documentation 
pour le robot et ses modules

• Développer un système de supervision pour 
la gestion des modules du robot ainsi que de 
ses systèmes

• Préparer le stage ingénieur

S8
Stages

PING

2021
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Challenge UTAC-CERAM
Le stage Ingénieur de cette année a pour but de :

• Améliorer et intégrer les modules sur le systèmes réel

• Préparer la documentation et gérer le projet

• Aider S8 et stagiaires sur le projet

• Rechercher et développer les modules manquants 
pour remplir les objectifs du projet

• Préparer l’intégration sur la nouvelle plateforme AMI

• Préparer les futurs projets PING et les essais sur 
circuits

S8
Stages

PING

2021
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Challenge UTAC-CERAM
Notre plateforme SegWay est donc capable de :

• Détecter les panneaux et obstacles

• Détecter les lignes de marquage au sol

• Clustériser les nuages de points LIDAR

• Fusionner les données LIDAR et 
indentifications caméra

• Suivre un trajet de plusieurs points GPS

• Se déplacer de manière fluide sans à-coups

• S’arrêter avant collision avec des obstacles
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Challenge UTAC-CERAM

Le passage du SegWay a une AMI 
robotisée et sécurisée par les équipes 
technique de l’ESIGELEC est en cours



Merci de votre écoute !
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